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第一章 产品介绍

1.1. 产品说明

动态机动车动态机动车外廓尺寸检测系统 ，由激光雷达测量机组、电气控

制柜、工控机、龙门架及相关配件等组成，为全自动、非接触式测量，车辆驶

出测试区域后软件自动计算车辆长宽高外廓尺寸。

当车辆进入测量区域时多个宽高雷达扫描车辆行驶过程中的侧面，得到切

片点云数据，结合长雷达的点云数据，通过软件系统的智能算法，合成为车辆

完整的点云数据，计算出车辆的外廓尺寸数据。

现已广泛的使用于公安车管所安全检测线车辆外廓检测，超限检测站的车

辆超限检测，公路上的车辆超限预检。

1.2. 适用范围

1．栏板式普通货车、栏板式挂车；

2．厢式货车、厢式挂车；

3．封闭式货车；

4．仓栅式货车、仓栅式挂车；

5．自卸式货车；
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6．平板式货车、平板式挂车；

7．罐式货车、罐式挂车；

8．长度 6米以上客车；

9．水泥搅拌车、混泥土泵车等特种作业车。

1.3. 设计标准

《GB38900-2020 机动车安全技术检验项目和方法》

《GB1589-2016 汽车、挂车及汽车列车外廓尺寸、轴荷及质量限值》

《GA801-2019 机动车查验工作规程》

《JJF(新)04-2017 车辆外廓尺寸测量仪校准规范》

汽车外廓尺寸检测仪校准规范／国家规范

1.4 系统整体安装 效果图
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1.4.1 接线说明

现场接入

* 如果通过 6，7连接心跳提示，建议将 6/7 接地。

* 现场接入 220v 电源连接控制柜，控制柜中交换机再外接服务交换机。
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1.5 激光雷达 LED 指示灯
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第二章 设备操作

2.1 检查及注意事项

1.开机并检查操控主机是否异常；

2.检查各测量单元及传感器的信号是否异常，登录系统录入车辆基本的信

息；若需与监管系统联网， 检测网络是否通畅；

3.测量时严禁人或物体在测量范围内移动，系统未完成初始化时请勿操作，

以免干扰测量结果；

4.被测车辆驶入检测区域前，应先拆卸掉可能影响测量的“非车身固定附

着物”，例如：篷布、绳索等；

5.被测车辆将车身沿车道中线方向摆正，测量时车辆朝同一方向并按地面

标识行驶，测量过程中驾驶员切勿随意改变行车方向和角度；

6.测量时车辆以小于 5KM/ h 的速度直线行驶，测量中可变速或停车；

2.2 系统软件操作

点击“测量”开始运行→当被检测车辆尾部离开测量区域时，即测试完毕

→检测系统自动结束，显示测试数据→进行下一车辆检测。

系统在等待状态下，当车辆行驶到测量范围后，测量单元自动启动，同时

显示数据；当车辆驶离测量范围后，显示车辆的测量数据。

4
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第三章 软件部分

3.1 系统软件

3.1.1 运行环境要求

CPU:intel 酷睿系列， 2 核 4 线程以上， 主频 1.7G 以上；

硬盘： 128G 以上硬盘；

内存： 4G 以上；

3.1.2 软件环境

操作系统： XP/ windows7 32 位或 64 位

DotNetFrame4.0 运行库，SqlServer2008R2 数据库。

3.2 登录界面
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3.3 外廓数据操作

接双击这个图标 ，进入外廓检测系统登录页面，登录后就可开始

进入外廓检测界面。

3.3.1 标定设置

“标定设置”是外廓检测系统使用前必需操作的功能，外廓检测结果准确性

是标定设置起决定性作用。

外廓检测线主要由三个检测雷达合作完成，分别为前雷达、左雷达、右雷达，

前雷达动态监测车长和过车速度，左右雷达描绘车辆的三维云图以测出高宽，

三维图型描绘后就可计算出整车的长宽高。

● 步骤：

1) 填写好雷达对应的 IP 地址和端口号，点应用按钮观察是否通迅正常，再
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按实际情况调整好扫描起始角度和扫描终止角度。

2) 在雷达安装前先打开安装指示灯，调整好雷达的安装角度。使左右雷达的

地面指示灯在同一直线上。垂直指示灯刚好要指示在雷达正对地面上。

3) 每个雷达都要进行标定，分别要标定地面基准值、雷达离地高度、雷达间

距离长度。此三项标定务必按照顺序标定。

4) 标定地面基准值，以水平地面为参照物，运算得出雷达的真实对地偏移角

度。该项完成后，从扫描范围视图可以直观地观察激光线的覆盖区域与坐

标 X轴成一平行线。如不成平行线，可以继续标定多次或手动调整。（为

什么要标定基准？因为雷达安装后，是无法保证雷达是百分百起始角度与

地面是垂直的， 必定会存在角度误差，而且误差 1 度在十多米后就是误

差 0.5 米距离以上。）

5) 标定雷达高度，在地面基准确定后，找出雷达中真正与地图垂直的激光线，

测出雷达的高度值。
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6) 标定雷达距离，这里需一个参照物体，一个已知长度和高于 30cm 的长方

形箱子。将箱子放于左右雷达之间，填写箱子左右横向的长度数值，点击

计算按钮得出左右雷达距离；再将箱子平行放于左右雷达水平线相对于前

雷达之后，标定计算出前雷达到左右雷达水平位置的距离值。

7) 应用和保存设置。

8) 标定完成且正常与传感器通信后，请联系厂商注册软件。
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3.3.2 车辆校准

3.3.2.1 找一辆已人工测量长宽高的非特殊车辆进行校准操作。

3.3.2.2 按顺序启动监控和校准按钮，在标准长宽高的文本框填上人工测量的校

准用车数值。
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3.3.2.3 点击确定按钮，弹出的车型尺寸校准确定窗体中选择校准范围，如果重

置所有校准值则校准结果对所有范围生效，否则只对所选校准范围生效。默认

三个范围可供选择：0~6999、7000~9999、10000~29999；请按实际校准用车的

标准长度所在范围选择正确的范围。

3.3.3 外廓检测流程

3.3.3.1 用户登录进入外廓检测系统。
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3.3.3.2 启动监控车辆登录。

3.3.3.3 输入标准长宽高以作为检测是否合格的限值判断。复选“同车自动连续

登录”后可以循环过检车辆结果。
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3.3.3.4 进入监测状态，按信息栏的提示步骤进行过车测量。

3.3.3.5 从光示图窗口可以看到有一车辆形状物体由远而近，标题栏会提示请以

3-5km/h 通过龙门架。车联过检后显示如下。
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3.5.5.6 在右侧的数据列表中点“查看”可以打开三维云图显示窗体。

3.5.5.7 左侧图示例：
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3.5.5.8 俯视图示例：

3.5.5.9 其它示例：
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3.5.5.10 过检车辆列表信息：
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3.3.3 数据查询

“数据查询”可以查询已检测过车结果信息，选择查询的时间范围和设置

搜索条件以执行查询操作。

第四章 设备维护

1. 汽车外廓尺寸测量仪是光学测量仪器， 请按要求使用。

2. 测量单元以及内的传感器都经过了精确调校 ，非专业人员禁止移动。在

一般情况下不需要用户直接操作。

3. 严重的撞击、 碰撞、摔落， 将导致系统精度降低甚至损 坏。在发生以

上情况应 立即检查系统状态和系统精度， 如出现异常，请及时联系制造

单位。

4. 机箱外的光学玻璃有可能沾染灰尘和污迹， 若影响测量效果请用柔软棉

布轻轻在表面捺拭干净。
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第五章 常见问题及解决方法

一、常见问题：软件连接不上传感器

解决办法：

1. 电源是否正确供电；

2. 设备指示灯是否正常；

3. IP 地址是否有冲突；

4. 软件配置参数是否被修改过。

二、常见问题：设备硬件连接不正常

解决办法：

1. 输入电压不稳定或 过低 ( 220V )；

2. 检视传感器指示 灯是否正常（一蓝两绿 ， 正常）；

3. 检查传感器供电电压( 24V)。
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注意事项

1. 开机并检查操控主机是否异常 ；

2. 检查各测量单元及传感器的信号是否异常，登录系统录入车辆基本的信息，

若需与监管系统联网，检测网络是否通畅；

3. 测量时严禁人或物体在测量范围内移动，系统未完成初始化时请勿操作，

以免干扰测量结果；

4. 被测车辆驶入检测区域前，应先拆卸可能影响测量的“非车身固定附着

物”，例如篷布、绳索等；

5. 被测车辆将车身沿车道中线方向摆正，测量时车辆朝同一方向并按地而标

识行驶，测量过程中驾驶员切 勿随意改变行车方向和角度 ；

6. 检测之前检查雷达下方 场地是否有障碍物 （角锥桶）。

特别声明

1. 最新程序及 补充说明文档请与公司工程师联系；

2. 用户手册中有疑问或争议的，以公司最终解释为准；

3. 请不要随意拆卸本产品；

4. 如不按照用户手册中的指导进行操作，因此而造成的任何损失由使用方自

己承担。

信息反馈

如果您在使用中发现问题，希望能及时将情况反馈给我们，我们会进一步完善

以保证本手册的准确性和完整性，感谢您的支持！

技术热线:0757-81236238
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